Załącznik nr 3
do SWZ 

                                         OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA
Przedmiotem zamówienia jest dostawa sprzętu medycznego – 1 kpl. systemu do nawigacji bronchoskopowej do guzów płuca (do Pracowni diagnostyki bronchologicznej), o parametrach zgodnych z poniższą specyfikacją techniczną (zał. nr 1 do OPZ), jego montaż i uruchomienie oraz poinstruowanie personelu dot. obsługi tego sprzętu, w ramach zadania nr 11 przedsięwzięcia pn. „Modernizacja, przebudowa i adaptacja infrastruktury szpitalnej wraz z zakupem wyposażenia w celu poprawy efektywności, jakości i dostępności do szybkiej diagnostyki i leczenia onkologicznego w MCLChPiG w Otwocku”.

Ogólne wymagania Zamawiającego :
- system do wykonywania zabiegów elektromagnetycznych nawigacji bronchoskopowej, ułatwiający zaplanowanie zabiegu oraz jego wykonanie,
- system do bronchonawigacji służący do rekonstrukcji trójwymiarowej drzewa oskrzelowego 
na podstawie importowanych zdjęć tomografii komputerowej wysokiej rozdzielczości, a następnie wyznaczający drogę dotarcia do zaznaczonego celu, 
- system ma umożliwiać : 
a) dotarcie do guzków obwodowych za pomocą bronchoskopów i cewników,
b) pobranie biopsji za pomocą narzędzi endoskopowych takich jak kleszcze, igły biopsyjne 
     i sondy do kriobiopsji, 
- system kompatybilny z ramieniem C, umożliwiający dodatkowe potwierdzenie położenia celu diagnostycznego i korektę jego położenia,
- integracja systemu z oprogramowaniem/systemem szpitalnym HIS oraz infrastrukturą Szpitala,
- zapewnione poinstruowanie personelu w miejscu instalacji w zakresie obsługi i bezpiecznej eksploatacji urządzenia, potwierdzone certyfikatem w cenie oferty (jeśli dotyczy),
- okres gwarancji nie krótszy niż 24 miesiące (2 lata), licząc od daty odbioru końcowego przez
Zamawiającego,
- przeglądy okresowe w okresie gwarancji wliczone w cenę oferty,
- zagwarantowanie dostępności serwisu i części zamiennych, przez co najmniej 8 lat (chyba, że w specyfikacji szczegółowej zaznaczono inaczej),
- specjalistyczny montaż i kompletne podłączenie sprzętu medycznego w miejscu wskazanym przez Zamawiającego w zakresie oferty,
- serwis bezpłatny na okres 2 lat (podać adres i dane kontaktowe), czas reakcji serwisu do 2 dni roboczych,
- sprzęt zastępczy na czas naprawy powyżej 5 dni roboczych,
- instrukcja obsługi w języku polskim w wersji papierowej.

UWAGA! - W celu potwierdzenia, że oferowane produkty odpowiadają wymaganiom określonym przez Zamawiającego w SIWZ do oferty należy dołączyć katalogi, ulotki, materiały informacyjne producenta, opisy w języku polskim zawierające informacje niezbędne dla oceny oferowanego asortymentu potwierdzające w sposób jednoznaczny jego zgodność z wymaganiami SIWZ . 
Dokumenty sporządzone w języku obcym będą składane wraz z tłumaczeniem na język polski.
Podanie nieprawdziwych informacji przez Oferenta spowoduje odrzucenie oferty. 
Zamawiający wymaga zaoferowania rozwiązań istniejących na rynku. Niedopuszczalne są oferty, 
w których Oferent proponuje spełnienie warunków SWZ „na zamówienie”.

Szczegółowa specyfikacja techniczna przedmiotu zamówienia zawarta jest w załączniku nr 1 do OPZ.
        Zał. nr 1 do OPZ

      SPECYFIKACJA TECHNICZNA 
(ZESTAWIENIE PARAMETRÓW I WARUNKÓW WYMAGANYCH)

Zadanie 11 – System do nawigacji bronchoskopowej do guzów płuca  - 1 kpl.

Nazwa producenta : .......................................................
Nazwa i typ urządzenia : ....................................................…

	Lp.
	Opis parametrów
	Parametr oferowany przez Wykonawcę 


	1. 1
	Rok produkcji przedmiotu zamówienia - 2025 r.
	

	2. 2
	Urządzenia fabrycznie nowe.
Nie dopuszcza się egzemplarzy powystawowych, rekondycjonowanych, demonstracyjnych, itp.
	

	3. 
	Zasilanie aparatu
	

	4. 3
	Zasilanie jednofazowe 
	

	5. 4
	Zakres dopuszczalnych wahań napięcia zasilającego 
	

	6. 
	System nawigacyjny bronchoskopowej
	

	7. 5
	System do wykonywania zabiegów nawigacji bronchoskopowej. 
	

	8. 6
	System nie wymagający kalibracji przed zabiegiem 
	

	9. 7
	System używany w dwóch fazach: faza planowania zabiegu i faza zabiegu.
	

	10. 8
	Fuzja obrazu fluoroskopowego z obrazem CT w czasie rzeczywistym, pozwalająca wyeliminować rozbieżności między planowaniem a rzeczywistością anatomiczną pacjenta.
	

	11. 9
	Interaktywny widok 3D ułatwiający planowanie drogi dojścia.
	

	12. 10
	Nawigacja prowadzona przez obraz (image-guided navigation) w czasie rzeczywistym.
	

	13. 11
	Rozszerzona fluoroskopia (Augmented Fluoroscopy).
	

	14. 12
	AI Tomografia: trójwymiarowa rekonstrukcja tomograficzna uzyskana na podstawie 2D fluoroskopowych.
	

	15. 13
	System umożliwiający importowanie zdjęć CT poprzez min. DICOM, pamięć podłączaną poprzez USB, lokalny dysk, dysk sieciowy, czytnik CD/DVD
	

	16. 14
	Import i analiza danych z tomografii komputerowej (CT). Badanie CT wykonane bez dodatkowych pozycjonerów.
	

	17. 15
	Wirtualna bronchoskopia 3D
	

	18. 16
	Pozycjonowanie narzędzi z użyciem interaktywnych widoków i AI Tomo
	

	19. 17
	System umożliwiający automatyczne tworzenie mapy dojścia do zmiany drogą wewnątrzoskrzelową
	

	20. 18
	System umożliwiający przeglądanie ścieżki dojścia do zmiany
	

	21. 19
	System umożliwiający edytowanie ścieżki dojścia do zmiany
	

	22. 20
	Prowadzenie cewników i narzędzi endoskopowych do miejsc docelowych w płucach.
	

	23. 21
	Możliwość ciągłego wyświetlania położenia lokalizowanego prowadnika, miejsc docelowych i ścieżek na obrazach fluoroskopowych anatomii pacjenta.
	

	24. 22
	System umożliwiający nawigację wewnątrzoskrzelową, która określa położenie bronchoskopu w drogach oddechowych poprzez dopasowanie wirtualnego widoku 3D drzewa oskrzelowego do rzeczywistego widoku z wideobronchoskopu
	

	25. 23
	System kompatybilny z ramieniem C 2D i 3D wyposażonym w wejście BNC i/lub DVI-D umożliwiający fuzję obrazów z CT i fluoroskopii na żywo
	

	26. 24
	System umożliwiający stosowanie wideobronchoskopów różnych firm do nawigacji wewnątrezoskrzelowej, włączając cienkie i ultacienkie
	

	27. 25
	System niewymagający stosowania dedykowanych narzędzi do nawigacji wewnątrzoskrzelowej oraz biopsji przezoskrzelowej
	

	28. 26
	Wysokość dodatkowych kosztów zabiegu tj. kosztów materiałów zużywalnych lub licencji do fuzji obrazu
	

	29. 27
	Możliwość wykonania przez operatora wirtualnej nawigacji po drzewie tchawiczo-oskrzelowym z oznaczaniem miejsca docelowego nawigacji.
	

	30. 
	Jednostka główna
	

	31. 28
	Jednostka główna systemu bronchonawigacji, zintegrowana na platformie jezdnej.  
	

	32. 29
	System mobilny zamontowany na wózku wyposażonym w:
- 4 blokowane koła;
- klawiaturę komputerową i myszkę
- szufladę i boczną szafkę na akcesoria
- czytnik płyt DVD x 1
- wejście Ethernet x 1
- wejście USB min. 2
	

	33. 30
	System wyposażony w przenośną stację roboczą w postaci tabletu umożliwiającą planowanie i obsługa sytemu w trakcie zabiegu. 
	

	34. 31
	Stacja robocza, tablet połączony bezprzewodowo z jednostką główną systemu. 
	

	35. 
	Płyta lokalizacyjna
	

	36. 32
	Płyta lokalizacyjna z możliwością ciągłego określenia pozycji i orientacji lokalizowanego prowadnika. Wymiary płyty min. 573 x 600 x 25 mm (szer. x dł. x wys.)
	

	37. 
	Monitor medyczny
	

	38. 33
	Monitor medyczny o przekątnej ekranu min. 21”
	

	39. 
	System rejestracji obrazów
	

	40. 34
	Komunikacja z systemem PACS
	

	41. 
	Wymagania dodatkowe
	

	42. 35
	Szkolenie obejmujące naukę systemu oraz wsparcie przy pierwszych zabiegach zapewniane przez wyszkolonego pracownika firmy
	

	43. 36
	Dostarczenie instrukcji obsługi i instrukcji technicznych w j. polskim, w wersji papierowej i elektronicznej 
	

	44. 
	GWARANCJA I SERWIS POGWARANCYJNY
	

	45. 37
	Gwarancja – min. 24 miesięcy
	

	46. 38
	Autoryzowany serwis gwarancyjny i pogwarancyjny na terenie Polski, dysponujący osobami zatrudnionymi na umowę o pracę, przeszkolonymi przez producenta poświadczone imiennymi certyfikatami producenta oraz posiadające uprawnienia SEP E
	

	47. 39
	Okres gwarantowania dostępności części zamiennych – min. 8-letni
	

	48. 40
	Czas reakcji na zgłoszenie usterki do 48 godzin w dni robocze rozumiane jako dni od pn.-pt., z wyłączeniem dni ustawowo wolnych od pracy. Jako reakcję rozumie się przyjazd serwisu lub interwencję za pomocą systemu zdalnej diagnostyki
	

	49. 41
	Możliwość zgłaszania awarii mailowo na infolinię serwisową, czynną 24 godziny na dobę, 365 dni w roku
	

	50. 42
	Czas skutecznej naprawy bez użycia części zamiennych licząc od momentu zgłoszenia awarii - max 5 dni robocze rozumiane jako dni od pn.-pt. z wyłączeniem dni ustawowo wolnych od pracy
	

	51. 43
	Czas skutecznej naprawy z użyciem części zamiennych licząc od momentu zgłoszenia awarii - max 10 dni roboczych rozumiane jako dni od pn.-pt. z wyłączeniem dni ustawowo wolnych od pracy
	

	52. 44
	W trakcie trwania gwarancji wszystkie naprawy oraz przeglądy techniczne przewidziane przez producenta wraz z materiałami wykonywane na koszt Wykonawcy łącznie z dojazdem. Przeglądy techniczne Urządzenia w okresie gwarancji w ilości zalecanej przez producenta, i co najmniej jeden w ostatnim miesiącu gwarancji.
	

	53. 45
	Paszport techniczny uwzględniający zapisy wszystkich napraw i przeglądów zleconych przez producenta sprzętu przekazany Zamawiającemu od dnia instalacji sprzętu
	

	54. 
	Aparat przewoźny z ramieniem C
	

	55. 3
	Głębokość ramienia C (odległość między osią wiązki a wewnętrzną powierzchnią ramienia C
	

	56. 4
	Odległość SID stała bez możliwości zmiany
	

	57. 5
	Zakres ruchu wzdłużnego ramienia C 
	

	58. 6
	Ruch wzdłużny zmotoryzowany
	

	59. 7
	Zakres ruchu pionowego ramienia C
	

	60. 8
	Ruch pionowy zmotoryzowany
	

	61. 9
	Zakres ruchu orbitalnego ramienia wokół osi poprzecznej 
	

	62. 10
	Ruch orbitalny zmotoryzowany
	

	63. 11
	Zakres obrotu ramienia C wokół osi wzdłużnej 
	

	64. 12
	Ruch wokół osi wzdłużnej zmotoryzowany
	

	65. 13
	Zakres obrotu ramienia C wokół osi pionowej 
	

	66. 14
	Prześwit ramienia C (odległość między detektorem obrazu a lampą RTG) 
	

	67. 15
	Uchwyt przy obudowie detektora do ręcznego manipulowania ramieniem C
	

	68. 16
	Hamulce wszystkich ruchów, hamulce elektromagnetyczne min. ruchu wzdłużnego, orbitalnego (CRAN/CAUD) i obrotu (RAO/LAO)
	

	69. 17
	Możliwość zapamiętania pozycji ramienia „C” do zabiegu min. 2 pozycje
	

	70. 18
	Panel dotykowy kolorowy znajdujący się na wózku ramienia C oraz na wózku monitorowym, do sterowania wszystkimi funkcjami generatora i programami aparatu z opcją podglądu skopii „live”.
	

	71. 19
	Dodatkowy panel z monitorem dotykowym do sterowania funkcjami aparatu (min. kolimacją, ustawieniami generatora, ustawieniami parametrów obrazu) z podglądem min. LIH oraz możliwość sterowania silnikowymi ruchami aparatu z pola sterylnego – mocowanie na bocznej szynie stołu
	

	72. 20
	Możliwość wykonywania złożonych ruchów motorowych ramienia C jednocześnie
	

	73. 21
	Hamulce mechaniczne i elektromagnetyczne, możliwość manipulacji ruchami kątowymi ramienia w stanie bezprądowym
	

	74. 22
	Hamulce elektromagnetyczne zwalniane automatycznie po wykryciu przeszkody
	

	75. 23
	Panel do sterowania ruchami ramienia C mocowany do szyny bocznej stołu z funkcjonalnością min. 
	

	76. 24
	Joystick do sterowania obrotem LAO/RAO i Cranial/Caudal
	

	77. 25
	Joystick do sterowania ruchem wzdłużnym i pionowym
	

	78. 26
	Możliwością określania ruchów zgodnie z ułożeniem pacjenta 
	

	79. 27
	Przycisk „0” do ustawienia ramienia C w pozycji zerowej AP
	

	80. 28
	Joystick zabezpieczony przed przypadkowym uruchomieniem ramienia C
	

	81. 29
	Możliwość definiowania kierunku ruchów zgodnie z życzeniem operatora w zależności od strony ustawienia aparatu względem stołu
	

	82. 
	Lampa rentgenowska, kolimator
	

	83. 30
	Lampa z wirującą anodą 2 ogniskowa
	

	84. 31
	Wielkość ogniska małego 
	

	85. 32
	Wielkość ogniska dużego 
	

	86. 33
	Szybkość wirowania anody dla 50 Hz 
	

	87. 34
	Kolimator szczelinowy z rotacją, blendy działające niezależnie od siebie z możliwością domykania w różnym stopniu każdej z nich z osobna
	

	88. 35
	Pojemność cieplna anody
	

	89. 36
	Pojemność cieplna kołpaka 
	

	90. 37
	Szybkość chłodzenia anody 
	

	91. 38
	Szybkość chłodzenia kołpaka
	

	92. 39
	System aktywnego chłodzenia (dodatkowy układ chłodzenia cieczą, oprócz chłodzenia olejem). Układ zamknięty wbudowany wewnątrz aparatu bez zewnętrznych radiatorów i wentylatorów
	

	93. 
	Generator
	

	94. 40
	Generator wysokiej częstotliwości, impulsowy, wbudowany w urządzenie (monoblok) zapewniający łatwy transport aparatu pomiędzy salami
	

	95. 41
	Maksymalna częstotliwość pracy inwertera w generatorze
	

	96. 42
	Fluoroskopia pulsacyjna – dostępne częstotliwości
	

	97. 43
	Moc generatora RTG (dla 100kV) zgodnie  z obowiązującą normą IEC 60601-2-54
	

	98. 44
	Zakres wysokiego napięcie w trybie fluoroskopii/radiografii 
	

	99. 45
	Maksymalny prąd dla fluoroskopii pulsacyjnej  
	

	100. 46
	Maksymalny prąd dla trybu radiografii cyfrowej 
	

	101. 47
	System aktywnego chłodzenia (dodatkowy układ chłodzenia cieczą, oprócz chłodzenia olejem.) Układ zamknięty wbudowany wewnątrz aparatu bez zewnętrznych radiatorów i wentylatorów.
	

	102. 
	Płaski detektor cyfrowy 
	

	103. 48
	Wymiary detektora cyfrowego

	

	104. 49
	Rzeczywisty, aktywny wymiar detektora
określony jako iloczyn wielkości piksela i rozdzielczości detektora
	

	105. 50
	Matryca detektora 
	

	106. 51
	Aktywne pola obrazowania
	

	107. 52
	Wielkość piksela 
	

	108. 53
	Skala szarości detektora 
	

	109. 54
	Kratka przeciwrozproszeniowa 
	

	110. 55
	Detektor w technologii CMOS ze scyntylatorem z jodku cezu CsI
	

	111. 56
	Detektor zabezpieczony systemem antykolizyjnym, bezdotykowym opartym na kontroli dystansu do obiektu (pacjent, metalowe instrumenty, stół), skutkujący zatrzymaniem ruchu przed dotknięciem obiektu
	

	112. 
	Cyfrowy system obróbki obrazu, pamięć
	

	113. 57
	Ilość obrazów w pamięci dla pełnej matrycy
	

	114. 58
	Funkcja „Last Image Hold”
	

	115. 59
	Jednoczesne wyświetlanie mozaiki obrazów 
	

	116. 60
	Obraz lustrzany góra/dół i prawo/lewo dla obrazu zapisanego (w postprocessingu oraz dla LIH) 
	

	117. 61
	Cyfrowy płynny obrót obrazu w pamięci aparatu bez ograniczeń kąta i kierunku obrotu bez konieczności użycia promieniowania
	

	118. 62
	Funkcja generowania raportu dawki sumarycznej pacjenta z danej procedury lub dawki z podziałem na tryby pracy, powiększenia
	

	119. 63
	Funkcje pomiarowe (odległości i kąty)
	

	120. 64
	Funkcja Zoom
	

	121. 65
	Możliwość nanoszenia graficznych oznaczeń na obraz  we wszystkich trybach promieniowania (np. odejścia naczyń), które są następnie wyświetlane na obrazie „live” w celu lepszej orientacji
	

	122. 66
	Wzmocnienie krawędzi i szumów w czasie rzeczywistym
	

	123. 
	Wózek z monitorami
	

	124. 67
	Ilość monitorów min. 1
	

	125. 68
	Przekątna monitorów
	

	126. 69
	Rozdzielczość monitorów 
	

	127. 70
	Luminancja monitorów 
	

	128. 71
	Kontrast monitorów
	

	129. 72
	Kąt widzenia pionowy i poziomy 
	

	130. 73
	Obrót monitorów wokół osi pionowej względem podstawy wózka o min. 280°.
Możliwość regulacji wysokości monitorów.
	

	131. 
	System rejestracji obrazów
	

	132. 74
	DICOM 3.0 min.  Funkcje Storage, Storage Commitment, Worklista, bezprzewodowy
	

	133. 75
	Archiwizacja poprzez port USB z automatycznym dogrywaniem przeglądarki DICOM umożliwiającym odtwarzanie zdjęć na dowolnym komputerze PC
	

	134. 76
	Nagrywanie obrazów w formacie min. TIFF, AVI  oraz DICOM 3.0 poprzez port USB.
	

	135. 77
	Możliwość wprowadzania danych pacjentów poprzez panel dotykowy na wózku z monitorami, panel na ramieniu C oraz panel na szynie bocznej stołu
	

	136. 78
	Interfejs użytkownika w języku polskim
	

	137. 
	Wymagania dodatkowe
	

	138. 79
	Zintegrowany system monitorowania i wyświetlania dawki RTG wraz z funkcjonalnością generowania raportu dawki  oraz wysyłanie raportu w formacie DICOM
	

	139. 80
	Na dzień składania oferty potwierdzona możliwość rozbudowy aparatu w późniejszym terminie o oprogramowanie do trójwymiarowej rekonstrukcji skanu CBCT wykonanego aparatem 
	

	140. 81
	Na dzień składania oferty potwierdzona możliwość rozbudowy aparatu w późniejszym terminie o ruch orbitalny izocentryczny ramienia C z możliwością programowania i regulowania izocentrum
	

	141. 82
	Bezprzewodowy przycisk nożny do wyzwalania fluoroskopii, akwizycji, zapisu zdjęć oraz zmiany trybów pracy min. 3 przyciskowy, z możliwością programowania funkcji przycisków nożnych
	

	142. 83
	Wykonanie testów odbiorczych oraz testów specjalistycznych po instalacji urządzenia dla oferowanego zestawu rentgenowskiego i monitorów zgodnie z aktualnie obowiązującym Rozporządzeniem Ministra Zdrowia (oddzielne protokoły dla testów odbiorczych i specjalistycznych).
	

	143. 
	Wykonanie projektu osłon stałych dla oferowanego aparatu w pracowni wskazanej przez zamawiającego.
	

	144. 87
	Dostarczenie instrukcji obsługi i instrukcji technicznych w j. polskim, w wersji papierowej i elektronicznej 
	

	145. 88
	Wyjście DVI do podłączenia zewnętrznego monitora
	

	146. 
	Zasilanie aparatu
	

	147. 89
	Zasilanie jednofazowe 
	

	148. 90
	Zakres dopuszczalnych wahań napięcia zasilającego 
	

	149. 
	GWARANCJA I SERWIS POGWARANCYJNY
	

	150. 91
	Gwarancja – min. 24 miesiące

	

	151. 92
	Autoryzowany serwis gwarancyjny i pogwarancyjny na terenie Polski

	

	152. 93
	Okres gwarantowania dostępności części zamiennych – min. 8-letni
	

	153. 94
	Czas reakcji na zgłoszenie usterki do 48 godzin w dni robocze rozumiane jako dni od pn.-pt., z wyłączeniem dni ustawowo wolnych od pracy. Jako reakcję rozumie się przyjazd serwisu lub interwencję za pomocą systemu zdalnej diagnostyki

	

	154. 95
	Możliwość zgłaszania awarii na infolinię serwisową , czynną 24 godziny na dobę, 365 dni w roku

	

	155. 96
	Czas skutecznej naprawy bez użycia części zamiennych licząc od momentu zgłoszenia awarii - max 5 dni robocze rozumiane jako dni od pn.-pt. z wyłączeniem dni ustawowo wolnych od pracy

	

	156. 97
	Czas skutecznej naprawy z użyciem części zamiennych licząc od momentu zgłoszenia awarii - max 10 dni roboczych rozumiane jako dni od pn.-pt. z wyłączeniem dni ustawowo wolnych od pracy

	

	157. 98
	W trakcie trwania gwarancji wszystkie naprawy oraz przeglądy techniczne przewidziane przez producenta wraz z materiałami wykonywane na koszt Wykonawcy łącznie z dojazdem .Przeglądy techniczne Urządzenia w okresie gwarancji w ilości zalecanej przez producenta, i co najmniej jeden w ostatnim miesiącu gwarancji.
	

	158. 99
	Paszport techniczny uwzględniający zapisy wszystkich napraw i przeglądów zleconych przez producenta sprzętu przekazany Zamawiającemu od dnia instalacji sprzęt
	

	159. 
	Stół przezierny
	

	160. 
	Stół operacyjny uniwersalny przystosowany do zabiegów z zakresu bronchoskopii i torakochirurgii
	

	161. 
	Zasilanie jednofazowe 
	

	162. 6
	Stół w wersji mobilnej z podstawą jezdną
	

	163. 7
	Stół zabiegowy 4 segmentowy z napędem elektro-hydraulicznym
	

	164. 8
	Blat stołu min 4 segmentowy złożony z następujących segmentów:
- podgłówek
- płyta plecowa
- segment siedziska
- segment nożny - podnóżek dwuczęściowy
	

	165. 9
	Długość blatu (w powyższej konfiguracji): 2130 mm 
	

	166. 10
	Szerokość blatu: 500 mm (+/- 40mm) – bez uwzględnienia wymiaru szyn bocznych
	

	167. 11
	Pionowa kolumna stołu pokryta rozsuwanymi panelami ze stali nierdzewnej, bez elementów tworzywowych.
	

	168. 12
	Brak jakiejkolwiek gumowej osłony w postaci harmonijki zasłaniającej łączenie kolumny z blatem – jako element utrudniający czyszczenie stołu
	

	169. 13
	Podstawa stołu pokryta obudową ze stali nierdzewnej, bez elementów tworzywowych.
	

	170. 14
	Na obrysie podstawy brak jakichkolwiek wystających elementów, np. w postaci dźwigni, w celu ułatwienia dostępu operatora
	

	171. 15
	Konstrukcja podstawy jezdnej pozwalająca na wsunięcie stóp pod podstawę - dzięki czemu zespół chirurgiczny może znajdować się w wygodnej pozycji tj. maksymalnie blisko pacjenta.
	

	172. 16
	Max. wymiar podstawy: długość: nie więcej niż 1050 mm +/- 30 mm, szerokość: nie więcej niż 490 mm +/- 90 mm
	

	173. 17
	Centralna blokada podstawy stołu – funkcja sterowana elektrohydraulicznie za pomocą pilota sterującego oraz panelu sterującego na kolumnie
	

	174. 18
	Podstawa na czas zabiegu poprzez elektrohydrauliczne wysunięcie czterech stopek podniesiona i stabilnie zadokowana.
	

	175. 19
	Cztery koła umieszczone w podstawie, niezabudowane, łatwe w czyszczeniu i dezynfekcji lub cztery koła umieszczone pod podstawą stołu operacyjnego
	

	176. 20
	Blat stołu przezierny RTG w projekcji AP – na całej długości blatu (dotyczy wszystkich segmentów) brak jakichkolwiek poprzecznych elementów stalowych
	

	177. 21
	Bardzo ergonomiczna budowa pionowej kolumny stołu, gwarantujące skuteczne wykorzystanie śródoperacyjnego aparatu RTG typu ramię C.
	

	178. 22
	Kolumna o wymiarach: szerokość – nie więcej niż 280 mm (+/- 10mm), długość – nie więcej niż 390 mm (+/- 10mm)
	

	179. 23
	Podgłówek oraz segment nożny łączone z blatem za pomocą szybkozłączki w postaci mocowania na zasadzie gniazda wpustowego tj. „okrągły poziomy bolec – okrągły poziomy otwór” lub ”prostokatny poziomy bolec” – ”prostokątny poziomy otwór”
	

	180. 24
	Jedno kliknięcie po osadzeniu w gnieździe stanowi bezpieczne połączenie elementów, bez dodatkowych manipulacji w innych płaszczyznach niż pozioma (dopuszcza się zabezpieczenie śrubowe podgłówka).
	

	181. 25
	Segment nożny, segment siedziska oraz płyta plecowa wyposażone w szyny boczne 25mm x10mm do montażu ewentualnych akcesoriów
	

	182. 26
	Podgłówek wyposażony od strony frontowej w szyny 25mm x10mm do montażu ewentualnych akcesoriów i zawieszenia pilota sterującego.
	

	183. 27
	Elektrohydrauliczna regulacja wysokości blatu w zakresie : min (640 mm – 1080 mm) (bez uwzglednienia wysokości mataracy)
	

	184. 
	Sterowanie powyższej funkcji za pomocą pilota sterującego oraz dodatkowo zdublowane na awaryjnym panelu sterującym
	

	185. 28
	Elektrohydrauliczna regulacja przesuwu wzdłużnego blatu w zakresie: 525 mm lub większym, gwarantująca skuteczne wykorzystanie śródoperacyjnego aparatu RTG typu ramię C
	

	186. 29
	Sterowanie powyższej funkcji za pomocą pilota sterującego oraz dodatkowo zdublowane na awaryjnym panelu sterującym
	

	187. 30
	Elektrohydrauliczna regulacja przechyłów wzdłużnych w zakresie: min (+30˚/-30˚)
	

	188. 31
	Sterowanie powyższej funkcji za pomocą pilota sterującego oraz dodatkowo zdublowane na awaryjnym panelu sterującym
	

	189. 
	Elektrohydrauliczna regulacja przechyłów bocznych blatu w zakresie: min +/- 20˚
	

	190. 32
	Sterowanie powyższej funkcji za pomocą pilota sterującego oraz dodatkowo zdublowane na awaryjnym panelu sterującym
	

	191. 
	Elektrohydrauliczna regulacja kąta nachylenia płyty plecowej w zakresie: min (+90°/-40°)
	

	192. 34
	Sterowanie powyższej funkcji za pomocą pilota sterującego oraz dodatkowo zdublowane na awaryjnym panelu sterującym
	

	193. 
	Elektrohydrauliczna regulacja wypiętrzenia ławeczki nerkowej / piersiowej zakresie: 120 mm lub większym
	

	194. 35
	Sterowanie powyższej funkcji za pomocą pilota sterującego oraz dodatkowo zdublowane na awaryjnym panelu sterującym
	

	195. 36
	Elektrohydrauliczna lub mechaniczna (wspomagana sprężyną gazową) regulacja kąta nachylenia podnóżka w zakresie: min (0° /- 90°)
	

	196. 
	Mechaniczna regulacja kąta odwodzenia podnóżków na boki.
	

	197. 37
	Mechaniczna regulacja kąta nachylenia podgłówka w zakresie: min (+50° /- 80°)  (+/- 10°)
	

	198. 38
	Sterowanie za pomocą pilota przewodowego oraz zdublowane na awaryjnym panelu wbudowanym w kolumnę.

Sterowanie co najmniej takimi funkcjami jak:
- regulacja wysokości blatu
- regulacja przechyłu wzdłużnego
- regulacja przechyłu bocznego
- regulacja kąta nachylenia płyty plecowej
- regulacja przesuwu wzdłużny
- regulacja wysokosci wypiętrzenia ławeczki nerkowej / piersiowej
- blokowanie podstawy do podłoża 
– chowanie/wysuwanie stopek
	

	199. 39
	Możliwość wywołania z poziomu pilota i panelu określonej pozycji:
- pozycji poziomej - za pomocą jednego dedykowanego przycisku.
- pozycji flex - za pomocą jednego dedykowanego przycisku.
- pozycji reflex - za pomocą jednego dedykowanego przycisku.
	

	200. 40
	Pilot i panel wyposażone w przyciski membranowe z graficznym oznaczeniem danej pozycji / funkcji / regulacji
	

	201. 41
	Pilot i panel wyposażone w zabezpieczenie przed nieintencjonalnym uruchomieniem w postaci konieczności użycia dodatkowego przycisku aktywującego napęd elektrohydrauliczny
	

	202. 42
	Pilot i panel wyposażone w oddzielny, dedykowany przycisk typu WŁĄCZ / WYŁĄCZ
	

	203. 43
	Panel sterowania awaryjnego wbudowany w kolumnę stołu (nieodejmowalny) umiejscowiony w osi krótkiej blatu – od strony głowy, lub pilot awaryjny (przewodowy) umieszczony w deykowanym zamykanym schowku na kolumnie stołu w osi krótkiej – od strony głowy
	

	204. 44
	Zasilanie akumulatorowe stołu, wbudowane w podstawę stołu. Ładowarka wewnętrzna, Zasilanie jednofazowe: 230V/ 50 Hz
	

	205. 45
	Podczas korzystania z zasilania akumulatorowego, stół wyłącza się automatycznie, jeżeli przez co najmniej 2 godziny nie zostanie wykonana żadna operacja.
	

	206. 
	Diodowa, kolorowa,  informacja o niskim poziomie naładowania baterii (min 3 stany) umiejscowiona na podstawie stołu i na pilocie sterującym
	

	207. 
	Na kolumnie stołu dedykowany awaryjny wyłącznik, wyłączający natychmiast zasilanie stołu w przypadku nieprzewidzianej sytuacji, awarii lub zagrożenia.
Wyłącznik typu ”grzybek”, lub wyłącznik typu ”przełącznik”
	

	208. 
	Stół wyposażony w awaryjne, manualne odblokowanie stołu od podłoża (schowanie stopek), w postaci pokrętła umiejscowionego w podstawie stołu, lub w manualne odblokowywanie stołu od podłoża w postaci dźwigni umiejscowiony w podstawie stołu
	

	209. 
	Stół wyposażony w demontowane materace o grubości min 60 mm, wykazujące właściwości przeciwodleżynowe, odporne na działanie środków dezynfekcyjnych.
	

	210. 
	Materace z tzw. „pamięć kształtu” co bezpośrednio ma wpływ na utrzymanie odpowiedniej temperatury ciała pacjenta w trakcie zabiegu.
	

	211. 
	Stół stabilny i wytrzymały na obciążenia statyczne i dynamiczne.
	

	212. 
	Maksymalna waga pacjenta umożliwiająca prowadzenie operacji w centralnym położeniu blatu względem kolumny oraz wszystkie zakresy ruchów: blatu, kolumny oraz pracę w każdej pozycji: min 250 kg
	

	213. 
	Powierzchnie stołu łatwe do czyszczenia i dezynfekcji przy pomocy ogólnodostępnych środków czyszczących
	

	214. 
	Stół wyposażony w
- podpora anestezjologiczna pod rękę, wraz z zaciskiem – 2 szt.
- podpora pod rękę na przegubie kulowym, do ułożenia na boku, wraz z zaciskiem – 1 szt.
- podpora przy ułożeniu pacjenta na boku, wraz z zaciskiem – 3 szt.
- płyta z włókna węglowego, przezierna RTG 3600 na długości min 950mm – 1 szt.
- pas mocujący pacjenta
	









