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1. SPECYFIKACJA OGOLNA DOTYCZACA INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ.

1.1. Dane ogélne.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t dotyczacych instalacii
elektrycznych zwigzanych z budowg Dzielnicowego Centrum Kultury z elementami zagospodarowania terenu, petng
infrastrukturg techniczng oraz wjazdem zlokalizowanego przy ulicy Indiry Gandhi na czgsci dz. nr ew. 1/4 i 3/3 z obrebu 1-10-
22 oraz cze$ci dz. nr ew. 10/3 z obrebu 1-10-18 ,na terenie Dzielnicy Ursyndw m. st. Warszawy

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu rob6t wymienionych w
punkcie 1.1.

0gdélne wymagania wykonawcze.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy obowigzujace na terenie kraju robét, oraz wszelkie wytyczne iinne
normy, w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w zupetnosci odpowiedzialny za ich przestrzeganie oraz
stosowanie, réwniez w imieniu Podwykonawcow.

1.2. Przedmiot i zakres robét elektroinstalacyjnych.

Przedmiotem robot jest wykonanie instalacji elektrycznych w nastepujacym zakresie:
e Rozdzielnice i tablice rozdzielcze,

Instalacja elektryczna — oprzewodowanie,

Oprzewodowanie o zatozonej odpornosci ogniowej PHI0 i P90 min.,
Oprzewodowanie standardowe,

Instalacja potaczen wyréwnawczych,

Instalacja elektryczna - o$wietlenie elektryczne,

Instalacja elektryczna — osprzet,

Linie kablowe nn,

N



Uziomy sztuczne,

Oswietlenie zewnetrzne.

Instalacja telefonicznej i sie¢ LAN,

System telewizji uzytkowej CCTV

System sygnalizacji wiamania i napadu SSWIN,
Instalacji videodomofonowej,

1.3. Informacja dotyczaca terenu budowy.

1.3.1. Organizacja Robét Budowlanych.

o Organizacja robdt w zakresie instalacji elektrycznych musi by¢ podporzadkowana ogélnym zasadom okreslonym w
umowie pomiedzy generalnym wykonawca a Inwestorem.

e  Roboty budowlane moga by¢ prowadzone wg. harmonogramu okreslonego w umowie pomigdzy generalnym
wykonawca a Inwestorem. Wszystkie odstepstwa od ogélnych zasad organizacyjnych winny by¢ wczesniej zgtaszane i
uzgadniane.

o  Transport materiatéw budowlanych moze odbywac¢ sie drogq i na zasadach okre$lonych w umowie pomiedzy
generalnym wykonawca i inwestorem.

e  Generalny wykonawca wskaze lokalizacje dla zaplecza socjalnego i magazynowego wykonawcy robét elektrycznych
oraz ustali zasady uzytkowania terenu, kosztow eksploatacyjnych i ew. odpowiedzialno$ci materialne za powstate w
czasie prac szkody.

e  Generalny wykonawca okre$li sposob rozliczania przez wykonawce robot elektrycznych z mediow.

o  Wykonawca robot elektrycznych jest zobowigzanych uzgodni¢ z Inwestorem oraz generalnym wykonawca robét
procedury dotyczace postepowania w sytuacjach awaryjnych oraz sposob powiadamiania o zdarzeniach powstatych w
trakcie prac budowlanych. Uzgodni réwniez zasady wspotpracy z operatorem sieci elektroenergetycznych.

Wykonawca rob6t winien ponadto zapoznac sie z procedurg sprawowania przez pracownig projektowg nadzoru autorskiego.

1.3.2. Zabezpieczenie interesdw oséb trzecich.

o Wykonawca odpowiada¢ bedzie za wszystkie szkody jakie moga wyniknaé z jego winy w trakcie prowadzenia robot
budowlanych zaréwno w stosunku do Inwestora jak i 0s6b trzecich.

o Wykonawcy wymagane bedzie posiadanie ubezpieczenia w zakresie prowadzonej dziatalnosci.

e  Za sktadowane materiatow odpowiedzialno$¢ strona okreslona w umowie pomiedzy generalnym wykonawcg a
wykonawca robét elektrycznych.

o Zawszystkie powstate szkody spowodowane dziatalno$cig Wykonawcy ponosi on petng odpowiedzialno$é finansowa i
cywilng a wszystkie uszkodzenia usunie wykonawca przed zakoriczenie wykonywania prac budowlanych.

1.3.3. Ochrona $rodowiska.

o Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
$rodowiska naturalnego.

o \Wykonawca spetni wszystkie obowigzujgce wymagania dotyczace ochrony $rodowiska zwigzane z wykonaniem prac a
w szczegolnosci dotyczace wywozu i segregacji odpadow i gruzu z budowy, oraz zabezpieczenia przed powstaniem
pozaru.

o  Wszelkie materiaty do prowadzenia prac jak rowniez materiaty odpadowe i pochodzace z rozbiorek, a posiadajace
wiasciwosci toksyczne lub mogace mie¢ negatywny wptyw na srodowisko np. $wietldwki, ogniwa, materiaty
ropopochodne, muszg by¢ sktadowane i zabezpieczone w sposdb gwarantujacy petne bezpieczenstwo.

1.3.4. Warunki bezpieczenstwa pracy.

o Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace bezpieczenstwa i
higieny pracy.

e Bedzie ponadto w sposob staty monitorowat teren budowy w zakresie zabezpieczenia przed powstaniem pozaru.

1.3.5. Zaplecze na potrzeby wykonawcy.

Generalny wykonawca wskaze wykonawcy robot elektrycznych miejsce, gdzie bedzie o mogt zbudowac swoje zaplecze.
Zasady ustawienia obiektéw lub udostepnienia fragmentu zaplecza ogdlnego oraz zasady jego eksploatowania okresli
odrebna umowa.

1.3.6. Ogrodzenia.
Teren zaplecza budowy, sktadowania materiatéw, miejsca sktadowania gruzu i elementéw gabarytowych majg byé

wydzielone w sposdb trwaty, ogrodzeniem petnym wys. 1.8m oraz oznakowane, zapewniajac bezpieczehstwo przed
dostepem 0s6b niepowotanych.

O ile to nie bedzie konieczne nie przewiduje sie wydzielonego ogrodzenia czesci placu budowy zwigzanej z wykonywaniem
robot elektrycznych, jak réwniez jego zaplecza.




1.4 Obowiazki wykonawcy w trakcie procesu budowlanego.

o  Obowigzkiem Wykonawcy jest doktadne zapoznanie si¢ z ze wszystkimi elementami sktadowymi dokumentacii
technicznej dokumentacji i wyjasnienie ewentualnych watpliwosci z projektantem i przedstawicielami nadzoru
inwestorskiego.

o W przypadku stwierdzenia niezgodnosci w opisie lub rysunkach w dokumentacji wykonawczej pod wzgledem standardu,
sposobu wykonania lub w innym zakresie nalezy je niezwtocznie wyja$ni¢ przy udziale projektanta.

e Podstawg do prowadzenia rob6t budowlanych moze byé aktualna dokumentacja wykonawcza. Na zadanie inspektora
nadzoru inwestorskiego lub w wypadku zaistnienia koniecznosci wykonania dodatkowych projektw i opracowan,
wykonawca zobowigzany jest we wlasnym zakresie opracowa¢ w/w. opracowania np. rysunki warsztatowe rozdzielnic.
Powyzsze opracowania winny by¢ przedtozone do akceptacji projektantowi i przedstawicielowi nadzoru inwestorskiego
Proces przygotowania powyzszych opracowan nie moze mie¢ wptywu na harmonogram prowadzenia robdt;

o W trakcie trwania robét wykonawca jest zobowigzany do uzgadniania z Inwestorem i biurem projektéw z
potwierdzeniem pisemnym wszelkich zmian wprowadzonych do projektu oraz prowadzi¢ inwentaryzacje i dokumentacje
powykonawczg kazdej czesci zespotu. Przez dokumentacje powykonawcza rozumie sie rysunki sporzadzone przez
Wykonawce i przedstawiajace faktyczny stan zrealizowanych rob6t budowlanych;

o  Wszelkie propozycje stosowania rozwigzan technicznych lub materiatowych, rézne od zawartych w projekcie musza by¢
przedstawione do zaakceptowania Inwestorowi, projektantom. Standard proponowanych zamiennikéw nie moze by¢
nizszy niz przedstawionych w projekcie materiatéw okre$lonych jako ,marka referencyjna” lub ,np” i wymaga pisemnej
akceptacji Inwestora. Dostawca jest zobowigzany w przypadku oferowania rozwigzan alternatywnych do zataczenia
rysunkow (w odpowiedniej skali) przedstawiajacych najwazniejsze szczegoty swojej oferty, w celu mozliwosci jasnej
oceny jego rozwigzania.

Przed przystapieniem do robdt poza czynnosciami formalnymi wynikajacymi z prawa budowlanego i procedury przetargowej

nalezy uzyskac od Inwestora:

o informacje co do sposobu podtaczenia i rozliczania energii dla potrzeb zasilania placu budowy,

o informacje dotyczaca harmonogramu realizacji elementdw sieci projektowanych i realizowanych przez inne jednostki
projektowo-wykonawcze,

o informacje o sposobie koordynacji miedzybranzowej robét obiektu i sposobie dokonywania biezacych uzgodnien w tym
zakresie,

Powinien ponadto ustali¢:

o ustali¢ kontakty z osobami odpowiedzialnymi z ramienia inwestora za prowadzenie spraw energetycznych na
terenie obiektu, nadzér inwestorski i autorski oraz procedure wspdtpracy pomigdzy Inwestorem, wykonawca robot i
pracownig projektowa,

o ustali¢ z inwestorem oraz zainteresowanymi uzytkownikami instalacji elektrycznej procedury awaryjne o ile nie sq
one okre$lone przez szczegdtowe instrukcje.

W czasie trwania prac nalezy przestrzega¢ nastepujacych procedur;

o  Przed rozpoczeciem robot, Wykonawca sprawdzi prawidtowos$¢ sporzadzenia dokumentacii, jej wzajemne
skoordynowanie a o0 wszelkich zauwazonych rozbieznosciach powiadomi nadzér budowy (inwestorski) i nadzér
autorski.

o Kolejnos¢ prac przy wykonywaniu instalacji elektrycznych i ich przebieg nalezy koordynowa¢ z realizacjg innych
prac uwzgledniajac biezac przebieg robdt, przy wspétudziale przedstawiciela generalnego wykonawcy, inwestora,
projektanta oraz kierownikow innych rodzajéw robot.

e  Roboty moga by¢ prowadzone tylko w oparciu o rysunki i opisy oznaczone jako Projekt Wykonawczy z opisem
,Skierowany do realizacji”.

o  Wszelkie roboty prowadzone bedg zgodnie z przepisami i normami obowigzujacymi w Polsce. W miejscach, w
ktdrych projekt okre$la wymagania ostrzejsze od wymagan normowych, obowigzujg wymagania stawiane w
projekcie w miejscach w ktérych, w projekcie nie sg doktadnie sprecyzowane standardy materiatéw i robét nalezy
stosowa¢ wymagania odpowiednich norm i przepisdw obowigzujacych w Polsce.

o  Wszelkie roboty bedg prowadzone zgodnie z instrukcjami producentéw materiatéw i wyrobdw.

o Wykonawca zobowigzany jest do przedstawienia do akceptaciji Inwestorowi i projektantom propozycji rozwigzan
materiatowych i technicznych o parametrach techniczno-uzytkowych i estetycznych nie gorszych od tych jakie
wymieniono dokumentaciji technicznej. W przypadku braku akceptacji, jezeli zastosowane materiaty i aparaty
odbiega¢ bedg od przyjetego standardu, musi liczy¢ sie z koniecznoscig rozbiérek lub demontazu urzadzen tak,
aby stan zgodny z dokumentacjq zostat przywrécony.

o  Koordynacja miedzybranzowa zwigzana z zastosowaniem innych niz przyjetych w dokumentacji rozwigzar
technicznych obcigza Wykonawce.

o \Wykonawca zapewni pisemne gwarancje na wszystkie materiaty i systemy uzyte w wykonanych robotach
budowlanych udzielone przez dostawce materiatéw i wykonawce robdt, a na roboty zwigzane z okre$lonym
sposobem i technologig wykonania przez wykonawce posiadajacego odpowiednie przeszkolenie lub certyfikat
stwierdzajacy odbycie odpowiedniego przeszkolenia.




2. WYMAGANIA OGOLNE DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

Wszystkie materiaty budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami
technicznymi, ktoérych mowa w Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych SST.

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:

Posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania
zgodno$ci wyrobdw budowlanych (Dz. U. Nr 198 z 2004 r. poz. 2041).

Spetniajg wymagania ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. Nr 92 z 2004 r. poz. 881).
Posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub posiadajg aprobatg techniczng, w
przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okre$lona w pkt.1 i
ktdre spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/iw. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda ich partia dostarczona do robot
musi posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny ich cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg
tych wymagan zostang odrzucone.

Materiaty zamienne; dopuszczenie materiatow zamiennych (o parametrach odmiennych od tych jakie okreslono w
dokumentaciji technicznej), mozliwe jest po przedstawieniu przez wykonawce ich danych technicznych ( Certyfikat,
aprobata, DTR) i poréwnywaniu ich z materiatem projektowanym oraz kazdorazowej akceptacji przez Inspektora
nadzoru oraz nadzér autorski w formie wpisu do dziennika budowy. Jezeli dla proponowanych zamiennych materiatow i
elementéw wyposazenia nie istniejg normy lub ogélne certyfikaty i aprobaty techniczne do obowigzkéw wykonawcy
nalezy przed wykonaniem prac z ich uzyciem udowodni¢ ich przydatno$é.

Koszty za dostarczenie $wiadectw przydatno$ci nie dopuszczonych ogélnie do uzytku materiatow i elementow
budowlanych ponosi wykonawca, przy czym zmiany w technologii prac, zamienniki materiatowe nie moga mie¢ wptywu
na zmiane kosztdw i obnizenia standardéw zatozonych w projekcie oraz nie zmniejszajg zakresu gwarancji
Wykonawca po podpisaniu umowy jest zobowigzany do przedstawienia dla wszystkich materiatéw | wyrobéw na wtasny
koszt atestow, aprobat technicznych, certyfikatéw i probek w terminie przynajmniej 30 dni przed zamierzonym
wbudowaniem danego materiatu lub wyrobu.

Wykonawca jest zobowigzany do dokonania obmiaru robét, na podstawie, ktérego dokonywany bedzie zakup
okreslonych ilosci materiatow.

Obmiary i wytyczenia niezbedne do wykonania ,wtasnych” robét muszg zostaé wykonane sitami wiasnymi Wykonawcy.

3. WYMAGANIA OGOLNE DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony Srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania. Wszystkie
maszyny i narzedzia wmuszg posiadac znak bezpieczenistwa B.

Instalacje zasilajace wszelkie znajdujace si¢ na terenie budowy urzadzenia elektrycznych i elektronarzedzia winny by¢
zgodne z wymaganiami okreslonymi w PN-HD 60364-7-704:2010 ,Instalacje na terenie budowy i rozbiérki”

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.

Nalezy przyja¢, ze wywdz odpadow i gruzu winien nastepowac przy uzyciu kontenerédw a nadwyzki mas ziemnych za
pomocg samochodéw samowytadowczych.

Transport materiatow budowlanych na teren budowy powinie si¢ odbywaé za pomocg samochodéw ciezarowych i
samochodéw samowytadowczych, przy czym transport elementéw wielkogabarytowych np. maszyn budowlanych lub
elementéw dtugich (maszty) powinien sie odbywac sie z wykorzystaniem specjalizowanych naczep.

Wykonawca zobowigzany jest sprawdzi¢ maksymalny gabaryt i ciezar samochoddw dostawczych oraz samochodéw do
wywozu gruzu i odpadkéw, tak by nie zniszczy¢ nawierzchni ulic dojazdowych.

Dla przewozu materiatéw rozbiérkowych stanowigcych surowce wtome oraz przeznaczone do utylizacji w
wyspecjalizowanych firmach (Swietlowki) stosowa¢ osobne, wyspecjalizowane, $rodki przewozowe.

5. SPECYFIKACJA SZCZEGOLOWA

5.1.
[ ]

Linie kablowe.

Nowa linia zasilajaca wykonac z kabla YKXSz05x16, utozonego po $ladzie zdemontowane; istn. linii NN wykonanej z
kabla YKYZ05x10, z rozdzielnicy RT-R znajdujacej sie w budynku Rotundy. Zabezpieczenie istn. w rozdzielnicy R-TR
wymieni¢ na 63A gL/gG. Korcowki kabla po rozszyciu zabezpieczyé gtowiczkami termokurczliwymi tzw. palczatkami.
Inst. kabel odkopaé zachowujgc duzg ostrozno$¢, by nie uszkodzi€ izolacji. Demontazu nie prowadzi¢ przy
temperaturach ujemnych, bo grozi to uszkodzeniem powtok izolacyjnych. Materiaty z demontazu przekazac¢
wiascicielowi.
Trase projektowanej linii kablowej odbiegajaca od przebiegu istniejacego, wytyczy¢ powinien uprawniony geodeta, w
oparciu o aktualny plan PZT.




5.3.

Przed przystapieniem do robdt drogowych, zwigzanych z wykonaniem podbudéw chodnikdw, wjazdéw i jezdni nalezy
utozy¢, w miejscach ich skrzyzowaé z projektowanymi kablami, przepusty ochronne z rur RHDPE, zgodnie z
dokumentacjg projektowa.

Jezeli roboty drogowe nie beda prowadzone lub ich zakres bedzie ograniczony tylko do naprawy lub wymiany warstw
nawierzchniowych rury ochronne wykona¢ nalezy za pomoca przeciskéw sterowanych tak jak opisano to na planie sieci
zewnetrznych.

Przepusty nalezy zabezpieczy¢ przed wnikaniem do srodka wody i zamuleniem.

Catos¢ robédt kablowych wykonaé zgodnie z SEP N SEP-E-004 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne

linie kablowe. Projektowanie i budowa”. Gteboko$¢ prowadzenia kabli 0,7m. Na catej dtugo$ci nad

kablem utozy¢ folie ochronng_koloru niebieskiego.

Po wykonaniu prac i sprawdzeniu uktadu potaczen, linie kablowg i oznakowaé, a réw zasypac partiami, zageszczajac
kolejne warstwy gruntu.

W.I.z. do pawilonu wschodniego wykonany z kabla YKXSz05x10, bedzie utozony w przepuscie pod drogg wjazdows, a
do wschodniego w rurze ostonowej p/t. Koricdwki kabli po rozszyciu zabezpieczy¢ gtowiczkami termokurczliwymi tzw.
palczatkami.

. Rozdzielnice i tablice rozdzielcze.

Przy elewacji pawilonu zachodniego ustawione bedzie ztacze kablowe TZP, petnigce role tablicy podziatowej, z ktdrej
wyprowadzone zastang w.l.z. do tablic gtéwnych kazdego z budynkow. Zastosowaé nalezy typowe rozwigzanie
proponowane przez jednego z obecnych na rynku producentéw, sktadajace sie z poliestrowej obudowy wzmacniane
widknem szklanym i integrainym fundamentem, wyposazonego w trzy pojedynczo roztaczane wytaczniki listwowe
3xWO00 (160A). Na wejsciu linii zwory 160A, na odejéciu instalacji wktadki bezpiecznikowe 40A glL/gG.

Tablice gtéwne TG/PZ (pawilon zachodni) i TG/PW (pawilon zachodni) umieszczone bedg na parterze kazdego z
pawilondw. Zbudowane bedg z gotowych obuddw o konstrukcji metalowej przystosowanych do montazu aparatury
modutowej na standardowej szynie TH35.

Wyposazone beda w:

- automatyczne przetaczniki faz dla potrzeb zasilania uktadu przeciwpozarowego wytacznika pradu

- uktady wykonawcze przeciwpozarowych wytacznikéw pradu,

- bezposrednie, modutowe, liczniki pomiarowe energii elektrycznej przeznaczone dla celdw statystycznych,

- uktady optycznej kontroli obecno$ci napigcia,

- zabezpieczenia przeciwprzepigciowe typu I il

- szyny gtéwne,

- zabezpieczenia nadpradowe i réznicowopradowe poszczegdinych obwodéw odbiorczych,

- uktadu sterujgcego o$wietleniem wspdlnego dla obu budynkdw (sterowanie napieciem 24VAC).

Tablice wykonana bedzie jako n/t obudowa rozdzielcza o konstrukcji metalowej, przystosowana do montazu aparatéw
na standardowych szynach T35 lub uniwersalnych ptytach montazowych, wyposazone w drzwi petne z zamkami
patentowymi wyposazonymi we wktadki zgodne ze standardem uzytkownika. WejScia i wyjScia instalacji z obudowy
wykonane przez plecy, z wykorzystaniem typowych uszczelnier proponowanych przez producenta.

Aparaty nalezy opisa¢ zgodnie z przeznaczeniem a rozdzielnice opisa¢ i oznakowaé piktogramami ostrzegawczymi. Na
wewnetrznej stronie drzwi nalezy umiesci¢ zafoliowany schemat obwoddw.

Gérna krawedz tablicy znajdowaé sie bedzie na wysokosci 1,85m od poziomu wykoriczonej podiogi.

Instalacja elektryczna — przewody.

Do wykonania instalacji nastepujacych klas kabli i przewodéw wg klasyfikacji CPR, zgodnie z kryteriami okre$lonymi z
normie SEP-E-007:

certyfikowanych systeméw kablowych o odpornosci ogniowej PHI0/EQQ (zasilanie i sterowanie elementéw systemu
ochrony przeciwpozarowej)

klasy B2ca (drogi ewakuacyjne) np. N2XH,

klasy Dca np. YnDY,YnDYp, YnKY (pozostate pomieszczenia)

Minimalne przekroje (wszystkie przewody miedziane):

- 1,5mm2 w instalacji oswietlenia,

- 2,5mm2 w instalacji gniazd wtyczkowych.

Przewody potaczen wyréwnawczych LgYzo:

- 4,6, 10 mm2 potgczenia miejscowe.

Dobér kabli i przewoddw zgodnie z PN-IEC 60364-5-523:2001.

Wszystkie instalacje zostang wykonane jako p/t. Na poddaszach instalacje uktadane bedg w rurkach wewnatrz
konstrukcji Scianek lekkich lub w warstwach ocieplajacych.

Instalacje wykonywaé z zastosowaniem minimalnej iloci puszek. Gniazda taczy¢ przelotowo. Obwody o$wietleniowe
taczy¢ z zastosowaniem puszek pogtebionych. Do faczenia zyt w puszkach stosowaé nalezy ztaczki WAGO lub
podobne.




5.4. Instalacja elektryczna — o$wietlenie i osprzet

5.4.1. Oswietlenie wewnetrzne podstawowe

o Instalacja zasilajgca o$wietlenia zostanie wykonana z uktadanych wit przewoddw typu N2XH-J i YnDYpzo()x1,5.
Oprawy wykonane w technologii LED zapewnig poziomy natezenia o$wietlenia zgodne z normag PN-EN 12464-1-2012,
wynoszace odpowiednio:

pokoje biurowe i ochrony - 500Ix;

pokdj socjalny i szatnia — 200Ix;

pomieszczenia magazynowe i pomocnicze - 100 Ix

pomieszczenie sklepowe — 500Ix

Na ptaszczyznie pracy, tj. 0,85m nad poziomem podtogi

komunikacja -100 Ix;

Na ptaszczyznie 0,1m nad poziomem podtogi.

Parametry techniczne opraw odpowiadajg warunkom panujgcych w pomieszczeniach, w ktorych bedg zamontowane.

e  Przewiduje sie zastosowanie opraw o temperaturze barwowej cieptobiatej 2700-3000°K.

Opis szczegdtowy opraw w dokumentaciji.

Obliczenia sprawdzajace przeprowadzono w oparciu o dane fotometryczne opraw udostepnione przez przyktadowych opraw
f-me SOLAR z wykorzystaniem programu DIALUX. Przy zmianie typu nalezy przed zaméwieniem powtdrzy¢ obliczenia
sprawdzajace w oparciu o aktualne dane.

5.4.2. Oswietlenie wewnetrzne awaryjne

Na drogach ewakuacyjnych, klatkach schodowych, wewnetrznych strefach komunikacyjnych oraz na zewnatrz budynku na

koricu drog ewakuacyjnych, umieszczone bedzie awaryjne o$wietlenie ewakuacyjne (praca na ciemno) oraz podswietlane

wewnetrznie znaki bezpieczenstwa (praca na jasno), wyposazone w piktogramy zgodne z PN 1SO 7010.

Awaryjne o$wietlenie ewakuacyjne muszq spetnia¢ nastepujace wymagania okreslone w

PN-EN 50172:2005, . :

o oSwietla¢ fluorescencyjne znaki ewakuacyjne.

zapewnia¢ o$wietlenie drog umozliwiajacych bezpieczng ewakuacje do miejsc bezpiecznych.

zapewniaC czytelne zlokalizowanie miejsc sygnalizacji pozaru, a takze rozmieszczenia i uzycia

sprzetu przeciwpozarowego.

bedzie posiada¢ mozliwo$¢ testowania poprzez symulacje zaniku zasilania o$wietlenia

podstawowego.

o  bedzie wiaczac sie w przypadku awarii zasilania podstawowego oraz bedzie gwarantowato ze
lokalne (miejscowe) o$wietlenie ewakuacyjne bedzie pracowaé przypadku awarii zasilania
podstawowego w danym migjscu.

e  bedzie zabezpieczato przed ciemnoscig na drodze ewakuacyjnej w razie awarii jednej oprawy
awaryjnej.

Oprawy awaryjnego o$wietlenia ewakuacyjnego rozmiesci¢ nalezy zgodnie z normg,

PN-EN 1838:2005 tak, aby zostaty zapewnione nastepujace parametry natezenia awaryjnego:

¢ natezenie owietlenia w miejscach gdzie umieszczenia bedg urzadzenia zwigzane z ochrong przeciwpozarowe,
przyciski alarmowe, wyposazenie ratunkowe (apteczki, defibrylatory itp.) bedzie wynosi¢ co najmniej 5Ix.

o Srednie natezenie o$wietlenia na drogach ewakuacyjnych o szerokosci do 2m, wzdtuz $rodkowej linii drogi
ewakuacyjnej, ze wzgledu na nienormatywne rozwigzania wystepujace w budynkach nie bedzie mniejsze niz 3Ix, a na
centralnym pasie drogi (nie mniej niz potowa szeroko$ci drogi) co najmniej 50% tej wartosci.

Oprawy awaryjnego o$wietlenia ewakuacyjnego i pod$wietlane znaki bezpieczenstwa wykonane w technologii LED

wyposazone w moduty awaryjne z uktadem auto-testu i baterig, o czasie podtrzymania 1h, po zaniku napiecia zasilajacego

oprawy o$wietlenia podstawowego. Oprawy umieszczone na zewnatrz budynkéw wyposazone beda dodatkowo w grzatke.

Wszystkie oprawy oswietleniowe awaryjnego o$wietlenia ewakuacyjnego oraz pod$wietlane znaki ewakuacyjne muszg mie¢

aktualne certyfikaty dopuszczenia wyrobu do uzytkowania w ochronie przeciwpozarowej wydane przez uprawniona jednostke

np. CNBOP. Opis szczegdtowy opraw w dokumentacji.

Obliczenia sprawdzajace przeprowadzono w oparciu o dane fotometryczne opraw udostepnione przez przyktadowych opraw

f-me SOLAR z wykorzystaniem programu DIALUX. Przy zmianie typu nalezy przed zaméwieniem powtdrzy¢ obliczenia

sprawdzajace w oparciu o aktualne dane.

5.4.3. Oswietlenie zewnetrzne
Zgodnie z zaleceniami konserwator zabytkéw na elewacji nalezy odtworzy¢ o$wietlenie zblizone do widocznego na
archiwalnych zdjeciach z lat 30-tych ub. wieku, wg nizej pokazanych wzoréw
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Oprawa wspétczesna umieszczona na elewacii

Stopien cchony:

Materlal: daszed | korpus — uksrtalowana: ancdoswana blacha alurminiowa
Kolor: czarmy

Uichad optyeany, socrewka 2 PRI HENETY TN i

Licrba dicd: 24 dia 480, 60W, T2W, 12 dla 240

1akied lemperitul prlcy: od A0

Przewidywany czas cksploatacji 000 BOF i)
CRL =70 dia S000, 4300K: =B dia I500K i

Czestotliwosc napigcia zasilania; 50/60Hz

Wepdlcrynnik mocy; =095
Prgd ronruchowy: 434 [/ 2604 dia 48W G0N, T2W, T1A S T1%is dla 249W, 30w

~ e | :
©) C€ (@l [xe]"]| &) [ 4 [

Mocowanie oprawy — stylizowany pastorat, wspdrnik aIumini_owy, zamoéowany na wysoko$ci ok. 5,5 na elewacji obu

budynkéw, od strony ulicy Rejmonta oraz po obydwu stronach wyjazdu ze szpitala.




Anodowanie: 10 kolondw, kazdy z mozliwoscig wyblyszozania
Wykoficzenie: szlifowane sluminium

Pakowanie: widknina polipropylencwa

Przyktadowe akceptowane rozwigzania wzornicze wyprodukowata f-ma ROSA. Przy zmianie typu nalezy przed
zamdwieniem uzyska¢ akceptacije architekta. Opis szczeg6towy w dokumentacii.
Ponizej wzor oprawy o$wietlenia ogrodka. Opis szczegétowy w dokumentaci.

5.4.4. Sterowanie oswietleniem

Do sterowania o$wietleniem w strefach komunikacyjnych i pomieszczeniach sanitarnych na parterach bedg zastosowane
sufitowe czujniki ruchu i obecnosci. W pozostatych pomieszczeniach taczniki p/t. W pomieszczeniach technicznych i
sanitarnych i socjalnych osprzet w wykonaniu IP44. Podswietlone znaki ewakuacyjne pracujace w trybie ,na jasno”
zalgczane beda wraz z o$wietleniem podstawowym.

Do sterowania o$wietleniem zewnetrzny zastosowany bedzie zegar astronomiczny umieszczony w tablic gtéwnej pawilonu
zachodniego. Z tablicy tej rownolegle do w.l.z. zasilajacego budynek wschodni, poprowadzona bedzie, zasilana napieciem
24VIAC, linia sterujgca jego o$wietleniem zewnetrznym.

Zataczanie o$wietlenia ogrédka zataczane bedzie tacznikiem z pomieszczenia sprzedazy.

5.4.5. Gniazda i wypusty zasilajace

Instalacja zasilajaca gniazda wtykowe oraz wypusty zasilajace, wykonane beda w catosci z przewoddéw N2XH-J, YnDYZo i
YnDYp. Instalacje przeznaczona bedzie do zasilania gniazd wtykowych p/t 1P+N+Z 16A/230V, ogbinego przeznaczenia oraz
dedykowanych konkretnym grupom odbiornikéw np. stanowiskom komputerowym. Odbiorniki o charakterze stacjonarnym
beda zasilone przez odgatezniki wyposazone w zaciski.

Na bocznej Scianie tablicy podziatowej (ztacza) TZ/P nalezy zainstalowaé bedzie gniazdo 3-fazowe 16A, zasilane z tablicy
TG/PZ pawilonu zachodniego.

W pomieszczeniach technicznych i sanitarnych i socjalnych osprzet w wykonaniu 1P44.




5.4.6. Grzejniki elektryczne
W ramach robot elektroinstalacyjnych nalezy przewidzie¢ zakup i montaz grzejnikéw elektrycznych. Dobér grzejnikow pod
wzgledem mocy oraz przyktadowe typy wg dokumentaciji sanitarnej C.O.

5.5. Instalacja piorunochronna i potaczenia wyréwnawcze

5.5.1. Instalacja potaczen wyréwnawczych

Instalacja potaczen wyrdwnawczych zostanie wykonane w tazience wyposazonej w natrysk.

Do wykonania przewiduje si¢ zastosowanie przewoddw LgYZo1x4 taczacych objete potaczeni elementy z lokalna szyng
wyréwnawczg wykonang jako gotowy zacisk umieszczony w puszce p/t. Szyne lokalng potaczy¢ za pomocg LgYZzo1x6 z
uziemiong szyng PE lokalnej rozdzielnicy TG/PW.

5.5.2. Instalacja piorunochronna

Dla budynkéw zaprojektowano nowa instalacje piorunochronna kat IV. Instalacjg sktadaé sie bedzie ze zwoddw pionowych
mocowanych wspornikami do boku kominéw na najwyzszej czesci obu budynkéw, tak by wystawaty na wysoko$¢ 2,0m nad
ich gérne powierzchnie. Zwody tworzg nad budynkami przestrzeh ochronna, eliminujac konieczno$¢ wykonywania na dachu
siatki zwoddw. Zwody pionowy uziemi¢ za pomocg dwdch przewoddw odprowadzajacych z FeZn20x3, utozonych na
wspornikach niskich o wys. 3cm, mocowanych do dachu i potaczonych z uziomem sztucznym, zbudowanym z dwéch
uziomdw szpilkowych potaczonych ptaskownikiem FeZn30x4. Zaciski kontrolne umieszczone bedg w studzienkach
gruntowych.

5.6. Kanalizacja teletechniczna

W celu powigzania instalacji teletechnicznych i sterowniczych pawilonéw zachodniego i wschodniego zaprojektowano
pomiedzy nimi kanalizacje teletechniczna. Kanalizacja sktada¢ sie bedzie z dwdch studzienek SK1, potaczonych dwoma
przepustami z rury SRS o $rednicy 110mm. Pod istn. jezdnig przepusty taczace studzienki wykonane zostang metodq
przewiertu sterowanego, przy czym zmian technologii bedzie mozliwa tylko w przypadku, gdy remontowane bedzie
nawierzchnia jezdni w rejonie objetych remontem budynkéw. Wprowadzenie instalacji do studzienek bedzie wykonane w
ostonie rurek RHDPE lub PVC o $rednicy 50mm.

Jedna z rur dedykowana jest dla instalacji teletechnicznych, a druga energetycznych i sterowniczych.

Whprowadzenie poszczegolnych instalacji ze studzienek do budynkéw wykonane rurach KR o @50.

5.7. Szafy dystrybucyjne

Ze wzgledu na likwidacjq obecnego pomieszczenia ochrony (zostaje mu przywrdcona funkcja podcieni), do ktérego obecnie
doprowadzona jest kanalizacja teletechniczna z centralnego budynku szpitala, istn. nascienna wnetrzowa szafka rack 19”.
W zwigzku z tym, ze wzgledu na zmiang warunkdw $rodowiskowych, zostanie ona zdemontowana i zastgpiona switchem
przemystowym o podniesionym stopniu zabezpieczenia na wptywy atmosferyczne, umieszczonym w zamontowanej pod
stropem, w podcieniu, skrzynce 500x600x300 o IP44. Switch petni réwniez funkcje gtdwnego punktu dystrybucyjnego GPD.
dla lokalnej sieci LAN. Zdemontowang szafkg przekaza¢ wtascicielowi lub wykorzystaé jezeli jej stan techniczny jest
zadowalajacy, za jego zgoda, jako element nowej instalacii.

W obu pawilonach zaprojektowano lokalne szafy dystrybucyjne LPD/Z (pawilon zachodni) i LPD/W (pawilon wschodni).
Szafka w pawilonie zachodnim o wymiarach 600x500x600 jest w wykonaniu wiszacym, a wschodnim o wymiarach
600x800x600 stojacym Szafki bedq wyposazone w termostaty z wentylatorami i listwy zasilajace.

Docelowo znajda si¢ w nich réwniez taczowki telefoniczne i patch-panele, a w szafce pawilonu wschodniego réwniez zasilacz
i rejestrator systemu CCTV.

5.8. Instalacja LAN

Instalacja wykonana bedzie z kabli UTP4x2x0,5 kat. 6 oraz podwdjnych gniazd RJ45 kat.6 montowanych w zestawach
modutowych (wspoina ramka) z gniazdami zasilajgcymi 230V. Gniazda rozmieszczone bedg w pomieszczeniu ochrony,
salce sklepowej, salce wystawienniczej oraz pomieszczeniach administracyjnych.

Do budowy instalacji wewnetrznej nalezy stosowac przewody klasy B2ca (zgodnie z klasyfikacjq CPR) oraz

UTP4x2x0,5 kat. 6 w wykonaniu outdoor, dla instalacji zewnetrznych.

Definiowanie poszczegdlnych gniazd jako telefonicznych lub sieciowych polegaé¢ bedzie na odpowiednim. skonfigurowanie
polaczen w lokalnej szefie dystrybucyjnej, ktére wykona uzytkownik we wtasnym zakresie.

Poniewaz przytgcze telekomunikacyjne dedykowane telefonii nie jest przedmiotem niniejszego opracowania, obecnie
realizacja potaczen telefonicznych jest mozliwa z wykorzystanie technologii cyfrowej

wykorzystujacej transmisje sygnatu istniejaca linig $wiattowodowa lub transmisje radiowa. Administrator powinien dostarczy¢
odpowiednie urzadzenia umozliwiajgce potaczenie aparatéw abonenckich z siecig szpitaing.

Po wykonaniu instalacji Firma wykonawcza powinna przedtozy¢ wyniki testéw dla kabli skretkowych na linii krosownica -
gniazdo i dodatkowo na petnym potaczeniu:

Nadajnik testowy sygnatu - kabel przytaczeniowy - gniazdo - kabel - krosownica - kabel przytaczeniowy - skaner.

Do testowania instalacji sieciowych poziomu pigtego zaleca sie stosowanie skaneréw trzech typow:

. MICROTEST Penta Scanner

. SCOPE Communications WireScope

Stosowany tester powinien by¢ dwu czesciowy, sktadajacy sie ze skanera i nadajnika sygnatu réznych czestotliwosci.
Wyniki pomiaréw powinny by¢ przekazane przez wykonawce sieci w formie wydruku i w formie elektronicznej.
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Otrzymane od wykonawcy wyniki testdw musza zawiera¢ testy dla wszystkich stosowanych kabli w obiekcie. Wyniki
pomiardw muszg specyfikowac ponizsze parametry dla kazdego kabla:

Mape potaczen drutéw kabli skretkowych,

Przestuchy miedzy-parowe dla kazdej kombinacii par,

Ttumienie sygnatu dla kazdej pary,

Pojemnosé,

Opér tacza dia kazdej pary,

Dtugo$c¢ kabla,

Zaktdcenie sygnatu dla kazdej pary,

Opér pozorny dla kazdej pary.

Instalacjg wykonywa¢ w porozumieniu i pod nadzorem administratora sieci obiektowe;.

5.9. Instalacja CCTV

W otoczeniu budynkdéw zaprojektowano system telewizji dozorowej, obserwujacy strefe komunikacyjng od strony wjazdu i
wyjazdu z terenu szpitala. Przewiduje sie do tego celu umieszczenia na elewacji obu budynkéw do 8 kamer obserwacyjnych,
cyfrowych D/N (dzier kolor / noc-czarno-biate), wyposazonych w obiektywy o zmiennej ogniskowej, synchronizowane siecia,
z uktadem elektronicznej migawki i kompensacjg nadmiernego o$wietlenia tta, umieszczone w hermetycznych obudowach,
przystosowane do pracy w warunkach zewnetrznych. Kamery podigczone bedg do rejestratora wyposazonego w dyski o
tacznie pojemnosci 12 (2x6) TB. Rejestrator bedzie poditaczony przez w gniazdo sieciowe, do switcha, co pozwoli, przy
zastosowaniu dedykowanego oprogramowania, na podglad widoku z lokalnych kamer na stanowisku ochrony szpitala. Po
podtaczeniu do switcha komunikacyjnego dodatkowego komputera mozliwe bedzie przy wykorzystaniu dedykowanego
oprogramowania podglad z innych kamer rozmieszczonych na terenie szpitala. W celu obserwaciji stanowisko ochrony
wyposazone begdzie monitor

0 przekatnej ekranu 32",

Przyktadowe rozwigzania materiatowe

Ponizej proponowane przyktadowe rozwigzania materiatowe;

Kamery bullet IP - DS-2CD2643GO-IZS (2.8-12mm)

Kamera IP Hikvision w obudowie tulejowej, rozdzielczo$¢ 4 Mpx (max. 2688x1520@25/30kl/s), przetwornik: 1/3” Progressive
Scan CMOS, obiektyw 2.8~12mm, czutos¢: 0.01Lux@F1.2 AGC ON), 0,18 Lux @F1,6 AGC ON), 0lux z IR (LED ON),
zasieg IR: do 50m, dzief/noc ICR, wbudowany slot kart pamieci (do 128 GB), 3-osiowa regulacja potozenia,3 strumienie,
kompresja strumienia gtéwnego video H.265+/H265/H264+/H264, obudowa P67, detekcja przekroczenia linii, detekcja
naruszenia strefy. Temperatura pracy: -30°C do +60°C. Zasilanie 12VDC/POE. wbudowany o$wietlacz IR.

Kamery koputkowe IP - DS-2CD1H43G0-1Z (2.8-12mm)

m
,L\\p\\“ n\

( ~

Kamera IP Hikvision w obudowie koputowej, rozdzielczo$¢ 4Mpx (max. 2560x1440@20kl/s),
przetwornik: 1/3” Progressive Scan CMOS, obiektyw 2.8~12mm, czuto$¢: 0.01Lux@F 1.2 AGC ON),
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0lux z IR (LED ON), zasieg IR: do 30m, dziefi/noc ICR, wbudowany slot kart pamieci (do 128 GB), regulacja potozenia,2
strumienie, kompresja strumienia gtéwnego video H.265+/H265/H264+/H264, obudowa IP67, detekcja przekroczenia linii,
detekcja naruszenia strefy. Temperatura pracy: -30°C do +60°C. Zasilanie 12VDC/POE. wbudowany oswietlacz IR.
Przewody sygnatowe do kamer umieszczonych wiw strefach zewnetrznych zostaty wyposazone w ochronniki przepieciowe.
Przewody sprowadzone zastaty do szafy RACK w pomieszczeniu ochrony, w ktorych znajdujg sie urzadzenia rejestrujace.

Rejestrator DS.-7616NI-K2/16P

Rejestrator NVR Hikvision, pasmo wej$ciowe/wyjsciowe: 160Mb/160Mb , 16 kanaty IP POE, maksymalna rozdzielczo$¢
nagrywania/odtwarzania: 8MP. Wyjscie monitorowe HDMI - 4K (3840 x 2160), VGA (1920 x 1080), obst. kodeki: H.265/
H.265+/H.264/H.264+/MPEG4, 1XUSB 2.0, 2 interfejsy SATA (do 6TB kazdy),

1 port Ethernet RJ45 (1000 Mbps), wyjscie alarmowe, wymiary 385 x 315 x 52 mm. Waga ok. 3kg (bez dysku). Zasilanie
240VAC.

Stanowiska kontrolne.

Stanowisko kontrolne znajduje si¢ w pawilonie wschodnim w pomieszczeniu ochrony. Sktadajg sie na nie:

Komputer do obstugi matych systeméw CCTV, SSWIN. Zarzadzanie rejestratorem NVR, DVR, systemami SSWIN . Obstuga
do 2 monitoréw.. Karta sieciowa. Nagrywarka DVD. Karta graficzna Radeon HD6450 1GB. Dysk systemowy SSD 60GB.
Procesor i5-4460 3,2GHz 4 rdzenie. Pamig¢ 2x2GB DDR3. Zasilacz 600W. Windows 10 Pro. Mozliwo$¢ instalacji
dodatkowych 4 dyskéw SATA bez ograniczen. Obudowa Tower

W przypadku planowania dodatkowego podgladu zalecane jest zamontowanie dodatkowego monitora.

Podstawowe parametry uzytkowe systemu.

System przeznaczony jest do:

e ciggtej obserwacji obrazéw ze wszystkich kamer wraz z jednoczesna, ciggta, automatyczng (zgodnie z
harmonogramem) ich rejestracjg;

zdalne (z dowolnego migjsca systemu), reczne lub automatyczne sterowanie parametrami (Pan/Tilt/Zoom) kamer,
niezalezne definiowanie parametréw dla kazdej kamery (nagrywanie, obserwacja, sterowanie),

jednoczesna archiwizacja obrazu i jego odtwarzanie na wielu stanowiskach ogladowych w tym samym czasie,
archiwizacja nagran na no$nikach wewnetrznych lub zewnetrznych z wykorzystanie portu USB.

Nadrzednym urzadzeniem w systemie jest rejestrator, ktérego zadaniem jest dystrybucja
obrazu ze wszystkich kamer w sposob umozliwiajacy :

kontrole obrazu z dowolnie wybranej kamery,

programowe definiowanie trybu przetaczania (sekwencji) obrazu z wszystkich lub wybranej
grupy kamer,

ustawianie rodzaju przetaczania obrazu (uruchamianie, zatrzymywanie, odwracanie)
zatgczanie lub wytaczanie kamer,

pamig¢ obrazéw alarmowych.

Do budowy instalaciji nalezy stosowac przewody Do budowy instalacji nalezy stosowaé przewody klasy B2ca (instalacje
wewnetrzna) oraz Eca (w przypadku skretku w wykonaniu outdoor) na zewnatrz budynku.

Zasilanie

Rejestrator systemu CCTV umieszczony bedzie w szafie RACK i zasilany napigciem 230V. Jednak aby zapewni¢ dziatanie
systemy w warunkach zaktécenia parametréw lub catkowitego zanika zasilania sieciowego, zaprojektowano w szafie
zasilacze UPS 2,0kVA/230V wraz z zestawami baterii 0 czasie podtrzymania 15 min.

Odbiér instalacji
System CCTV bedzie przekazany uzytkownikowi jako w petni dziatajacy i zgodny z dokumentacjg. Wykonawca zobowigzany
jest do dokonana wstepnej kalibracji i przeprowadzenia testéw funkcjonalnych systemu.
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System CCTV wykona¢ w porozumieniu i pod nadzorem firmy zajmujacej sie ochrong obiektu i administratora istniejace;
instalacji monitoringu.

5.10. Instalacja SSWiN

Instalacje sygnalizacji wtamania i napadu zaprojektowano w obu pawilonach, przy czym zastosowano jedng centrale
umieszczong na stanowisku ochrony w pawilonie wschodnim. Potaczona jest ona magistralami z expanderami i
manipulatorem , ktore zainstalowano w pawilonie zachodnim.

W pawilonie zachodnim ochrong objeto:

e pomieszczenia uzytkowe na pietrze,

e pomieszczenie handlowe na parterze,

o strefe komunikacyjna,

o otwory okienne na pigtrze poza zasiegiem czujnikéw ruchu

W pawilonie wschodnim ochrong objeto:

e pomieszczenia uzytkowe na pietrze,

o otwory okienne na pigtrze poza zasiegiem czujnikéw ruchu

Jako rozwigzanie przyktadowe przyjeto rozwigzania firmy Satel, wykorzystujace centrale INTEGRA 32.

Jest to zintegrowany system bezpieczenstwa spetiajace wymagania zawarte w najnowszych europejskich normach

dla urzadzen Stopnia 3 (Grade 3).System pozwala na bardzo elastyczng konfiguracje sprzetowg, co umozliwi ew. fatwg
rozbudowe oraz wprowadzanie zmian przez uzytkownika.

Expandery stuzg do zebrania lokalnych sygnatéw z detektordw (czujniki ruchu, kontaktrony) w pawilonie zachodnim i
przestanie ich magistralg do centrali. Sygnaty alarmowe zaprogramowane beda w sposoéb zréznicowany, celem wyr6znienia
wiamania, napadu, kradziezy badz sabotazu.

Uzyte do budowy systemu elementy sg adresowalne, co pozwala je tatwo zidentyfikowaé, a tym samym zlokalizowa¢ alarm i
okresli¢ status elementu. Wszystkie zdarzenia moga by¢ rejestrowane w pamieci jednostki centralne, a zainstalowane
systemy anty-sabotazowe chronig centrale, konsole, linie dozorowe oraz czujniki systemu przed niepozadana ingerencja.
Do budowy instalacji wewnetrznej nalezy stosowac przewody klasy B2ca (zgodnie z klasyfikacjg CPR) oraz

UTP4x2x0,5 kat. 5e w wykonaniu outdoor, dla instalacji zewnetrznych

Opis urzadzen

Gtéwnymi elementem systemu jest centrala np. INTEGRA 32, czujki PIR BPR2-W12 serii Blue Line gen2 firmy Bosch oraz
kontaktrony. Urzadzenia umieszczone sg w pokazanych na rzutach pomieszczeniach zapewniajac kazdemu z nich
funkcjonalnos¢ osobnej strefy. Mozliwos¢ aktywacii lub dezaktywaciji systemu w danej strefie zapewnia manipulator INT-
KLCD-GR. Lokalizacja manipulatorow i klawiatur zostata przedstawiona na rzutach. Sygnalizacje alarmu zapewnia buczek
wbudowany w manipulator.

Zasilanie instalacji

System wlamania i napadu nalezy zasili¢ napieciem sieciowym 230 V z poprzez wydzielony i oznaczony obwdd elektryczny.
Linie zasilajaca nalezy zabezpieczy¢ oddzielnym bezpiecznikiem bez stosowania gniazd i wtykéw instalacyjnych..

Zasilanie awaryjne.

Centrala zasilona jest przez dedykowany zasilaczy buforowe z akumulatorem 18Ah umoZliwiajacy prace po utracie zasilania
podstawowego.

Expandery zasilane sg napieciem 12V/DC, ktérego zrodtem jest zasilacz impulsowy. Zasilanie rezerwowe realizujg
akumulatory j.w.

W przy stosowaniu innego systemu niz opisany przyktadowy, powinien on charakteryzowa¢ sie analogicznymi lub lepszymi
parametrami technicznymi. Instalacje wykonaé w porozumieniu i pod nadzorem firmy serwisujacej analogiczne systemy w
budynku gtéwnym.

5.11. Instalacja Videodomofon

W zwigzku z ograniczeniem w godzinach wieczomych dostepu na teren szpitala, i zwigzane z tym trwate zamknigcie bramy
wjazdowej (brama bedzie otwierana i zamykana recznie), prowadzacg na teren furtke przy kordegardzie zachodnie;
projektuje sie wyposazy¢ w cyfrowy system domofonowy, sktadajacy sie z panelu wejsciowego z kolorowa kamera,
klawiatura i czytnikiem pastylek zblizeniowych umie oraz abonenckiego panelu wewnetrznego umieszczonego w
pomieszczeniu ochrony (portierni) w czesci wschodniej.

Otworzenie furtki bedzie mozliwe poprzez pracownika ochrony lub wprowadzeniem kodu na klawiaturze panelu lub z
wykorzystaniem pastylki zblizeniowej. Sam furtka bedzie wyposazona w elektro-zaczep rewersyjny. Zwolnienie zamka przy
wyjsciu z obiektu nastapi po nacisnieciu przycisku otwarcia.

Po zdjeciu napigcia z zasilacza systemowego wejscie zostanie odblokowane.

Do budowy instalaciji nalezy stosowac przewody klasy B2ca (instalacje wewnetrzna) oraz Eca (w przypadku skretku w
wykonaniu outdoor) na zewnatrz budynku.

Nalezy dobra¢ jeden z obecnych na rynku systemdw, przy czym z uwagi na standaryzacje wyboru dokonaé w porozumieniu z
uzytkownikiem. Wzornictwo panelu zewnetrznego uzgodnic z architektem.
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6. KONTROLA JAKOSCI, BADANIA, ODBIOR WYROBOW | ROBOT.

o Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci rob6t i stosowanych materiatéw. Wszystkie badania i pomiary
beda przeprowadzone zgodnie z wymogami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania
wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru.

o Jako stopien doktadno$ci wymaganej dla odbioru poszczegéinych elementow przyjmuje sie warto$ci normowe dla
poszczegdlnych grup robét : budowlanych, tynkarskich, posadzkarskich, wykoriczeniowych, instalacyjno — montazowych
i innych.

o Odbiédr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych rob6t oraz ilosci tych
robdt, ktdre w dalszym procesie ulegajg zakryciu.

o Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogéinego postepu robét. Odbioru tego dokonuije inspektor nadzoru.

o  QOdbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz
jakosci.

o W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub rob6t uzupetniajgcych w poszczegdlnych
elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

o W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robét w poszczegoinych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancii i nie ma wigkszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszona wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

o metryki rozdzielni energetycznych,

o protokoty badania rozdzielni,

o protokoty pomiardw skutecznosci ochrony od porazen dla poszczegéinych obwoddw dla wytgcznikéw

réznicowopradowych,

protokéty pomiaru opornosci petli zwarcia dla obwodéw wyposazonych w zabezpieczenia nad pradowe,

protokéty pomiaru opornosci izolaci,

protokéty pomiaru natezenia o$wietlenia,

metryki uzioméw,

protokét pomiaru opornosci uziomow,

atesty i dopuszczenia dla materiatow i urzadzen oraz stosowanych aparatéw,

protokéty sprawdzenia lub poswiadczone o$wiadczenia ekip serwisowych, dot. sprawdzenia prawidtowosci podtaczenia i

dokonania pod ich nadzorem rozruchu urzadzen, dostarczanych jako gotowe zestawy,

gwarancje dla urzadzen podlegajacych serwisowaniu,

dokumentacje powykonawcza w zakresie instalacji elektrycznej, w tym dotyczaca zastosowanego o$wietlenia boisk,

dokumentacje techniczng i instrukcje uzytkowania zastosowanych w realizacji obiektu urzadzen.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad, ktore ujawniajg sie w

okresie gwarancyjnym i rekojmi.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady obmiaru.

o  Przed przystapieniem do prac wykonawca zobowigzany jest zweryfikowaé przedmiar rob6t, dostosowa¢ go do swoich
mozliwosci sprzetowych, zatozy¢ konieczne zapasy materiatéw , zgodnie z technologig wykonania robét. Obmiar robét
bedzie okre$la¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacja projektows, i specyfikacjg, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru dokonuje Wykonawca przy udziale inspektora nadzoru . Wyniki
obmiaru sg wpisywane do rejestru obmiaréw.

e Jakikolwiek btad lub przeoczenie w iloSciach podanych w dokumentacji projektowej i kosztorysie ofertowym nie zwalnia
wykonawcy z obowigzku ukoriczenia wszystkich rob6t bez prawa do ubiegania sie o dodatkowe wynagrodzenie.

Zasady okreslania ilosci robéti materiatow.

e Diugoscii odlegtosci pomiedzy punktami skrajnymi bedg obmierzane poziomo , wzdtuz linii osiowej. Objeto$ci bedq
liczone w m3 , jako dtugo$¢ mierzong przez Sredni przekrdj. llosci mierzone wagowo , bedg warzone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami specyfikacji.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy.
e Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostane dostarczone przez Wykonawce. Urzadzenia lub sprzet bedq posiadaty wazne
atesty lub $wiadectwa legalizacji , jesli jest to wymagane.
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8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

8.1. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

o Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robét oraz ilosci tych
robdt, ktdre w dalszym procesie ulegajg zakryciu.

o Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogéinego postepu robdt. Odbioru tego dokonuije inspektor nadzoru z ramienia
Inwestora .

o  Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza wykonawca do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

o Jakos¢ i ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentaciji i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbiér czesciowy

o (Odbidr czesciowy polega na ocenie i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czeSciowego robét dokonuije sie dla
zakresu robét okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét
dokonuije Inspektor nadzoru.

8.3. ODBIOR OSTATECZNY (KONCOWY)

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robét.

o  QOdbioru ostatecznego robdt dokona komisja sktadajaca sie z przedstawicieli Zamawiajacego - Inwestora, Projektanta
(architekta ) i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentdw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania rob6t z dokumentacja projektowg
i specyfikacjami.

o  QOdbiédr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz
jakosci.

o  Catkowite zakoriczenie rob6t oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy.

o Odbidr ostateczny rob6t nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora nadzoru zakorczenia rob6t i przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa w czesci ,Dokumenty budowy”.

o W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czesciowych, zwtaszcza w zakresie rob6t uzupetniajgcych i robot
poprawkowych.

o W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub rob6t uzupetniajgcych w poszczegéinych
elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

o W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i specyfikacji z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu
na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszona warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koricowe).
Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robét, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty :
o  Dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonania robét
oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.
Szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ewentualnie uzupetniajace lub zamienne),
Dziennik budowy i ksigzki obmiardw
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan
e Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw, certyfikaty na znak bezpieczenstwa .
W przypadku, gdy wedtug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedq gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét.
o  Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wedtug wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.
o  Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.
Ponadto wykonawca robét elektrycznych winien przygotowaé do odbioru koricowego:
o Protokoty odbioréw instalacji przekazywanych do uzytkowania innym jednostkom organizacyjnym:
SPEC, INNOGY STOEN OPERATOR, ZDM)
o metryki rozdzielni energetycznych dostarczanych jako gotowe zespoty prefabrykowane
o metryki transformatorow
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o protokoty pomiardw skutecznosci ochrony od porazen dla poszczegéinych obwoddw dla wytgcznikéw

réznicowopradowych

protokéty pomiaru opornosci petli zwarcia dla obwodéw wyposazonych w zabezpieczenia nad pradowe

protokéty pomiaru opornosci izolacii

protokéty badania rozdzielnic i transformatorow

protokéty pomiaru natezenia o$wietlenia podstawowego

protokéty pomiaru natezenia o$wietlenia ewakuacyjnego

metryke urzadzenia piorunochronnego

protokdt pomiaru opornosci uzioméw

atesty i dopuszczenia dla materiatéw i urzadzen oraz stosowanych aparatéw

protokéty sprawdzenia lub poswiadczone o$wiadczenia ekip serwisowych dot. sprawdzenia podtaczenia i dokonania

pod ich nadzorem rozruchu urzadzer dostarczanych jako gotowe zestawy

e gwarancje dla urzadzen podlegajacych serwisowaniu

e oznaczenie przejs¢ instalacji przez przegrody ogniowe z opisanymi parametrami przejscia

o dokumentacje powykonawczg wraz ze specyfikacjq materiatowg zastosowanych urzadzen i obliczeniami poziomdw
natezenia o$wietlenia wykonany w oparciu o parametry techniczne zastosowanych opraw.

Ponadto wykonawca zobowigzany jest przekaza¢ uzytkownikowi wszystkie znajdujace sie w jego posiadaniu materiaty

umozliwiajace prawidtowa eksploatacje obiektu.

Wzory poszczegoinych dokumentow wg. dostepnej literatury branzowe;.

8.3.3. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad, ktére ujawniajq sie w okresie
gwarancyjnym i rekojmi. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie ,Odbior ostateczny robot”.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT BUDOWLANYCH

Ustalenia ogdlne

¢  Rozliczenie wartosci robdt budowlanych nastapi na podstawie kosztorysow powykonawczych sprawdzonych przez
Inspektoréw Nadzoru zatrudnionych przez Inwestora.

Sposob rozliczenia

e  Faktura VAT zgodnie z ustaleniami zawartymi w umowie pomiedzy Zamawiajacym, a Wykonawcg dotyczaca wykonania
zamoéwienia.

10. OBOWIAZUJACE PRZY REALIZACJI ROBOT NORMY | PRZEPISY
10.1. TECHNICZNA PODSTAWA OPRACOWANIA - INSTALACJA ELEKTRYCZNA

a) Arkusze PN-HD 60364-4-() dot.:
e ochrona przeciwporazeniowa
uziemienia i przewody ochronne
ochrona przed pradem przetezeniowym
ochrona przed przepigciami
ochrona przeciwpozarowa
e  dobér i montaz wyposazenia elektrycznego
b) Arkusze PN-EN 62305-1:2008; PN-EN 62305-2:2008; PN-EN 62305-3:2009;
e ochrona odgromowa
c) PN-EN 12464-1
e oSwietlenie miejsc pracy
d) PN-IEC 60364-5-523:2001
o dobdr kabli i przewoddw do obcigzen
e) PN-EN 61439-()
e Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe
f) N SEP-E-002
e  Zasady wykonywania instalaciji elektrycznych
g) N SEP-E-004
o  Elektroenergetyczne linie kablowe
h) WARUNKI TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
cze$¢ D ,ROBOTY INSTALACYJINE” wydawnictwo ITB 2004
i) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2004 r. W sprawie warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadaé
budynki i ich usytuowanie” Dz.U. nr 75 z dn. 15.06.2002 r. P0z.690 z p6zniejszymi zmianami
j)  PBUE w czeSci nieokre$lonej nowszymi przepisami i aktami normatywnymi.
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10.2. TECHNICZNA PODSTAWA OPRACOWANIA - INSTALACJE TELETECHNICZNE

a)
b)
c)
d)
e)
f)

9)
h)

BN-76/8984-10. Zaktadowa sie¢ telekomunikacyjna. Ogolne wymagania,

BN-76/8984-19. Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe. Ogdélne wymagania,
Standardy okablowania telekomunikacyjnego, ISO 11801, EN 50173.

PN (EN) 50174-1. Sieci LAN.

PN (EN) 50174-2. Sieci LAN.

PN-EN 50132-2-1:2007. Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV w zastosowaniach
dotyczgcych zabezpieczenia - Cze$¢ 2-1: Kamery telewizji czarno-biate

PN-EN 50132-7:2003. Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 7: Wytyczne stosowania

PN-EN 50131-1:2009. Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wtamania i napadu - Czes$¢ 1:
Wymagania systemowe

Opracowat mgr inz. Andrzej Dziduch
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